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Automatizace a robotika

ROBOTIKA PRO
KAZDEHO




Zakladni informace

ProC zrovna automatizace a robotika ?
Inovativni experimentalni (praktickeé)
programy — trochu jiné vzdelavani.
Koncepce programu a moznosti dalSich
alternativ.




Koncepce programu

1. Priprava programu (nezbytna)
2. Cast teoreticka (prvni seznameni)

3. Strucny teoreticky uvod k praktické casti
4. Prakticka cast — samostatna prace s asistenci lektora

1. Roboti v mysli lidi

2. At si rozumime - zakladni pojmy a jejich obsah
3. PriCiny rozvoje — touhy a potreby lidstva

4. Vlyznam oboru pro lidstvo a jednotlivce




Teoreticka
cast

Ukazky z teoretickeé casti




Teoreticka
cast

Ukazky z teoretickeé casti




ROBOTI V MYSLI LIDI




Neomezeny svet fantastiky

Desitky prikladu ,,hodnych“ i ,,zlych“ robotu. Poznate je?



Neomezeny svet fantastiky

Poznate je?




Neomezeny svet fantastiky

Méné znama klasika...




Teoreticky uvod k prakticke
casti

Zameéreny na algoritmy - ale jen opravdu
prvni ,, dotyk - priklady.

Standardizovany zapis - vyvojovy diagram
Sémantika (slovnik) - syntaxe (gramatika)
zapisu

Predstaveni hardwaru




Co je to algoritmus?

obecny popis postupu feSeni ukolu (programu), je tvofen souborem
pokynu (pfikazua), které popisuji urcitou ¢innost (akci).

Algoritmus je presny navod Ci postup, kterym lze vyresit dany typ ulohy.
Priklady algoritma??

popis matematického reseni ukolu
kucharsky recept

navody k pouziti

postupy v mediciné

ridici postupy

popis obecného feseni problému




Algoritmy v praxi NXT

Ukol pro robota...

Jeho definovani... napriklad: pfi
pohybu vpred rozpoznej prekazku
v urcené vzdalenosti ve smeru
jizdy. Po jejim nalezeni zastav a
zacni couvat po dobu 1,5 sekundy,
potom se zastav.

Vyvojovy diagram k téeto uloze

Algoritmus - Robotika 2 — ukol 1

Jed vpred

Nacti
udaje
ultrazvukového
senzoru

Je
prekazka
od senzoru
<30 cm?




STAVEBNICE
LEGO MINDSTORM NXT

Zameérena na vyuziti programovaci
jednotky NXT + zakladni
mechanicke dily.




Flotila robotu




Orientace v prostoru s navaznosti
na dalSi ¢innost




Rada dal$ich moznosti
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Prakticka cast — samostatna
prace s asistenci lektora

Vékové zaméFeni programu — 8. a 9 tfidy ZS a $koly stfedni



















Vysledky evaluace - pedagogove

1) Vyhovovala Vam délka vzdélavaciho programu?
ano - 8 ne-0 mélbytdelsi-0 mél byt kratsi - 0

2) V jaké mire probirana témata a oblasti souhlasila s vasim ramcovym
vzdélavacim programem?

ménénez30% - 2 v rozsahu 30-60 % - 1 v rozsahu 60-90 % - 2 vicenez90 % - 2
3) Mél tento vzdélavaci program pro vasi vyuku a vzdélavani vasich zaku a
studentu prinos?

ano - 7 spise ano - 1 spise ne - 0 ne-0

4) Uroven komunikace s pracovniky hvézdarny pfi organizovani vzdélavaci
akce?
vyborna - 7 velmi dobra -1 dobra-o0 nedostatecna (proc?) - 0

5) Byl tento program pro zaky a studenty narocny?

ano - 3 ne - 3 Jina odpovéed’ - priméreny.

6) Byl dan dostatecny prostor k vlastni praci s roboty?

ano - 6 spise ano - 2 spise ne - 0 ne-0



Vysledky evaluace - pedagogove

7) Uvitali byste i napr. celodenni praktikum tvurci prace - slozitéjsi
programovani robotu?
Ano - 3 spise ano - 4 spise ne - 0 ne-0

8) Co vas na programu Automatizace a robotika nejvice zaujalo?

- Velmi fundovany a pro zaky zajimavy projev lektord, prakticka ¢ast zaky naprosto nadchla.
- Vyuziti robotd, vlastni tvorivost zaka.

- Zaujeti s jakym skupiny pracovaly a to, ze dokazali spolupracovat.

- Prace na programu a ovladani robota.

- Moznost samostatné prace, inspirace do budoucnosti.

- Bylo to zajimavé jako celek.

- Prakticka cinnost.

- Pfehlednost, nazornost teoretické casti, vysvétleni pojmu. Interpretace prednasejiciho. Prijemna
pracovni atmosféra.

9) Vyhovovala vam struktura programu (rozvrzeni teoretické a prakticke
casti)?

ano - 8 ne -0

10) Uvazujete o tom, ze vzdélavaci nabidky Hvézdarny Valasské Mezirici
vyuzijete i v budoucnu?

ano - 8 spise ano - 0 spise ne - 0 ne- 0



Vysledky evaluace - studenti

1) Vyhovovala Vam délka vzdélavaciho programu?

ano - 72 ne-3 mél byt delsi - 18 mél byt kratsi - 10
2) Byl pro vas tento vzdélavaci program narocny?
ano - 10 ne - 93

3) Byl dan dostatecny prostor k vlastni praci s roboty?
ano - 79 spiSe ano- 15  spise ne - 9 ne - 1

4) Vyhovovala vam struktura programu (rozvrzeni teoretické a praktické casti)?
ano - 96 ne-7

5) Prodlouzit by podle vas se méla?

teoreticka cast - 6 Uvod do algoritml a programovani - 17 prakticka cast - 78
6) Uvitali byste i napr. celodenni praktikum tvurci prace - slozitéjsi
programovani robotd?

ano - 43 spise ano - 36 spise ne - 18 ne -7

VVVVV

ano - 58 ne - 46

8) Navstévujete a sledujete webové stranky hvézdarny www.astrovm.cz?
ano - 1 ne - 103



bk~

Moznosti dalsiho rozvoje

VétSi podil samostatné prace.
Zavedeni vyssiho podilu komunikace.
Slozitéjsi ukoly v€etné formalizovaného zapisu programu a ukolu.

Dlouhodobéjsi ukoly (astronomicke tabory).
Nova technika, nové ukoly, nové moznosti...




Ukazka robotu




www.oblohanadlani.eu

Dotazy?



Ukazka robotu
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