NALAS,

¥ T
K \‘."-‘;
UKOLOVY LIST
Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti
ROBOT NA PASOVEM PODVOZKU
K EVALUACNIM PROGRAMUM
Ukoly

Na zakladé sestaveného algoritmu naprogramujeme robota pomoci
jednoduchého softwaru Lego Mindstorms NXT. Konkrétni podoba a sloZitost

algoritmu a tedy i programu zavisi na schopnosti student( a zamérech lektora.
Jednotlivé kroky jsou podrobné popsany nize.
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Na obrazku 1 je
zobrazen cely
program pro ukoll.

Na obrazku 2 vidime
podrobnéjsi zobrazeni
prikazu ,,jed vpred“
vcetné konfiguracniho
panelu, ktery nam
umoznuje upravit tento
prikaz z hlediska
specifickych vstupu

a vystupu.

Na obrazku 3 mame
zobrazeny prikaz

a konfiguracni panel
pro pokyn aktivuj
ultrazvukovy senzor -
rozpoznej prekazku ve
vzdélenosti 25 cm.

Na obrazku 4 je
zobrazeny prikaz

a konfiguracni panel
pro aktivaci svételného
senzoru jako barevné
lampicky - rozsviceni

a zhasnuti modrého
svétla.
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Na obrazku 5 je zobrazeny
prikaz a konfiguracni panel pro
programovani zvuku. Mizeme si

i) el
L] iy Actio k| Sound File 3 File:
@ @5 Control: © o Play O M stop
ail] Yolume: B — W
7 Fundtion: (7% Repeat 29 wai 2 A Wit for Completion

vybirat bud’ z nabidky
zvukovych soubor( nebo
pomoci tonl programovat
melodii. V tomto pripadé je

Robotika 7 - Gikol1 - Obrazek 5

potreba pouzit vzdy pro jeden
ton jeden graficky symbol.

Na obrazku 6 je
zobrazeny prikaz a
konfiguracni panel pro
pokyn Cekej Casové
omezenou dobu.

Na obrazku 7 je
zobrazeny prikaz a

konfiguracni panel pro
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Ukol 2 (program - R7-cara)

NiZe si podrobnéji popiseme program pro jizdu po ¢erném ovalu.
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Na obrazku 1 je
zobrazeny cely
program pro Ukol cara.

Na obrazku 2 je
zobrazeny prikaz a
konfiguracni panel pro
opakovaci smycku -
opakuj porad dokola.
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Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinského kraje
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Na obrazku 3 je
zobrazeny prikaz

a konfigurac¢ni panel
pro barevny senzor
naprogramovany
pomoci prepinaciho
bloku. Jina je cinnost
motorl B a C pokud je
prikaz pravdivy, jina
pokud nepravdivy. Jde
0 rozhodovaci akci.
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