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METODICKY LIST

Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti

ROBOT NA PASOVEM PODVOZKU
K EVALUACNIM PROGRAMUM

1. Zakladni programovatelné funkce

Robot je vybaven tremi pohonnymi jednotkami, z toho dvé jsou vyuzity pro

pohyb robota, treti k ovladani pomocného zarizeni - rypadla.
Dale je robot vybaven svételnym (barevnym), dotykovym i ultrazvukovym

senzorem.
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Mvéadirna Valadske Mezifidi

Robot daného typu je schopen plnit tyto prikazy:

- jizda vpred

- Jizda vzad

- otaceni vpravo/vlevo

- aktivace svételného (barevného) senzoru a rozpoznani zadané barvy
(vétsSinou se zadava cerna)

- aktivace svételného (barevného) senzoru a rozsviceni lampicky

- aktivace dotykového senzoru a rozpoznani prekazky narazem

- aktivace ultrazvukového senzoru a rozpoznani prekazky

2. Ukoly

Ukoly pro robota jsou sestaveny tak, abychom postupné vyzkouseli viechny
jeho zakladni funkce.

Ukol 1 - jizda vprfed a vzad, rozpoznani pifekazky ultrazvukovym a dotykovym
senzorem, aktivace svételného senzoru (lampicky), zapojeni tretiho
(pridavného) motoru (program - R7-ukoll)

Robot jede vpred, pomoci ultrazvukového senzoru rozpozna prekazku
v zadané vzdalenosti, zastavi, rozsviti modré svétlo, zapoji motor A, zhasne svétlo,
vyda zvuk, pocka, otoci se, jede vpred, aktivuje dotykovy senzor, couvne, rozsviti
Cervené svétlo, zapoji motor A, zhasne svétlo, jede vpred, zastavi.
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Pokyny pro sestaveni algoritmu:
- jed vpred
- aktivuj ultrazvukovy senzor
- rozpoznej prekazku ve vzdalenosti 25 cm
- pokud prekazku rozpoznas, tak zastav
- pokud ne, jed vpred
- jakmile zastavis, aktivuj svételny senzor - rozsvit’ modré svétlo
- aktivuj motor A - rypadlo - po dobu 3 sekund
- potom zhasni modré svétlo
- vydej zvuk - good job
- pockej 2 sekundy
- otoC se 0 180°C
- couvej tak dlouho, az dotykovym senzorem narazi$ na prekazku
- pokud narazis, jed’ 2 sekundy vpred
- aktivuj svételny senzor - rozsvit' Cervené svétlo
- aktivuj motor A - rypadlo - 3 otacky
- potom zhasni Cervené svétlo
- 1 sekundu couvej
- zastav
- pokud nenarazis, porad couvej

Algoritmus - Robotika 7 — ukol 1

> Jed vpred

Aktivuj
ultrazvukovy
senzor

Ao lai | Jed vpred
e Cekej 2 sek. 2 sekundy
fekazka |
ve F\)/zdéllenosti Otoc se Zapni svételny
<25 cm? 0 2 otacky senzor
ANO »  Couvej Zapni motor A
na 3 otacky

Zastav

Aktivuj Vypni svételny

Zapni svételny dotykovy senzor
senzor senzor [
| Couvej
Zapni motor A 1 sekundu
na 3 sekundy
Zastav

NE Narazil

ANO

Vypni svételny dotykovy
senzor Senzor na
[ prekazku? KONEC
Vydej zvuk
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Ukol 2 - jizda po éerném ovalu na specialni podloZce (program - R7-Gkol-€ara)

Pro takto sestaveny program musime robota umistit na cernou caru na
podlozce (neni schopen sdm barvu najit). Potom uz pomoci naprogramovani
barevného senzoru a motort B a C (v tomto pripadé se kazdy motor programuje
zvlast) je schopen jet na rozhrani cerné a bilé barvy.

Pokyny pro sestaveni algoritmu:
- aktivuj prepinaci blok pro barevny senzor
- je-li barva cary cerna
- zastav pro motor B
- jed vpred pro motor C
- neni-li barva cary Cerna
- jed vpred pro motor B
- zastav pro motor C
- opakuj porad dokola
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Algoritmus - Robotika 7 — ukol 2

START
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Nacti
hodnotu
svételného
senzoru
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Motor B barva cary na Motor B
zastav podlozce jede vpred
cerna?
A 4 A 4
. | Motor C Motor C
Jede vpred zastav
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