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PRACOVNI LIST

Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti

ROBOT - MER - MARSOVSKE VOZITKO SPIRIT

1. Konstrukce

Zakladem marsovského vozitka je Sestikolovy podvozek.

Vsechna kola jsou pridélana napevno, predni dvé jsou pohanéna pohonnymi
jednotkami - motory B a C. Nad kolovym podvozkem je sestavena konstrukce, na
které je uchycena ridici jednotka - kostka NXT.

V predni c¢asti konstrukce je uchycena treti pohonna jednotka A, ktera slouzi
ke spusténi ,,vrtné soustavy“. Dale je zde umistén svételny senzor, v tomto pripadé

vyuzivany jako lampa.
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Pred vrtnou soustavou je
umistén dotykovy senzor, ktery
se aktivuje ndrazem na
prekazku.

Po stranach ridici
jednotky a v zadni Casti robota
jsou nosna ramena, na kterych
jsou pridélané ,solarni
panely“. Tyto panely nebyly
soucasti  stavebnice LEGO,
museli  jsme si  je sami
zhotovit.

Na ridici jednotce je také
umistén ultrazvukovy senzor.

2. Specializace

Robot predvadi jizdu
vpred a vzad, rozpoznani
prekazky dotykovym senzorem,
rozpoznani  vzdalenosti od
prekazky ultrazvukovym
senzorem, vyuziti svételného
senzoru jako lampy a vyuziti
pohonnych jednotek k pohybu
robota.

3. Funkce (cidla)

Rozpoznani prekazky dotykovym nebo ultrazvukovym senzorem, vyuziti
svételného senzoru jako lampy.
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