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Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti
ROBOT MANIPULATOR - TRIDIC KULICEK
Ukoly

Na zakladé sestavenych algoritm( k jednotlivym U(kolim naprogramujeme
robota pomoci jednoduchého softwaru Lego Mindstorms NXT.
Jednotlivé kroky si podrobné popiseme.
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Hvezdared v Partizdnskom
Mvéadirna Valadske Mezifidi

SpuBténi mechanismu Zastaveni mechanismu
se dwima zdbranami. Potkat na kulicky, 58 dvEma 2&branami.

o 3

N"e A
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Pokud jo prvni zaznamenand barva ut, pobvrdit barvu po 15 ms.
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Robotika 4 — tikol1 - Obrazek 1

nastavts prepinat vihybky.

Podle barvy

Barva displeje & tén zvuku,

Pak 58 zastavi matory vihybek (B, C).
Poznémka; v refimu setrvathosti se

i i i Cokat 100ms,  2abrni kanitani kolem rich.
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Robotika 4 — ukol1 - Obrazek 2

SpuskEni mechanismu

se dvéma zabranami.  Pockat na kulidku,
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Pokud je prvni zaznamen

Zastaveni mechanismu
se dvéma zabranari.
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 3
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2013 CESKAREPLBLIKA ol SPOLOCNE BEZ HRANIC

Robot umi pomoci
svételného (barevného)
senzoru rozpoznat
barvu kulicky a podle
barvy ji premistit do
jednoho ze 4
zasobnikd.

Na obrazcich 1 a 2 je
zobrazen cely program
pro tento Ukol. Jen pro
nedostatek mista jsme
ho rozdélili do dvou
obrazkd.

Program zacina
spusténim mechanismu
se dvémi zabranami.
Motor A se otoci o 360
stupnd, coz je
zobrazeno na
konfiguracnim panelu.

|
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinského kraje



.\1‘*‘-“%&

S %

2| A<k

‘;‘ =~
K &

oA NA

R
o)

Hvezdared v Partizans
HMvbadirna Valadské Mezifid

Wz

-v

Spusténi mechanismu
e dvéma zabranari.

Paockat na kulicku.

Zastaveni mechanismu
se dvEma zabranari,

Pokud je prvni zaznamenana

Na obrazku 4 je
zobrazen konfiguracni
panel pro barevny
senzor, ktery
rozpoznava barvu
kulicky na skale modra-
zelena-Zluta-Cervena.
Robot ceka na kulicku,
ktera se otocenim
motoru A dostane mezi
dvé zabrany.
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 4
Pokud je prvni zaznamenand
et ﬁ
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Robotika 4 — ukol1 — Obrazek 5
Pokud je prvni zaznamenand barva utd, potrdit barvu po 15 ms,
Podls barvy nastavte pie
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Robotika 4 — ukol1 — Obrazek 6
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Poté, co je mezi
zabranami kulicka, se
mechanismus se
zabranami ovladany
motorem A zastavi.

Na obrazku 6 je
zobrazen prepinac
(blok rozhodnuti) pro
barevny senzor. Diky
tomuto bloku mlze
robot délat rozhodnuti,
napr. podle barvy
kulicky.

EUROPSKA UNIA 1]
EUROPSKY FOND ‘ p 1
REGIONALNEHO ROZVOJA [ [ | Zlmsk',' kraj
Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje

SPOLOCNE BEZ HRANIC
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Na obrazku 7 je
zobrazen konfiguracni
@ panel pro barevny
senzor.

Pokud je preni zaznamenana barva E.IutéJ potyrdit barvu po 15 ms,
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Robotika 4 — ukol1 — Obrazek 7
Na obrazku 8 je zobrazen konfiguracni
Pumd;pwnfzaznamenanabawaz\uté, patvrdit barvu po 15 ms. pane| prO blok proménné. V)'/stupm'
i odls bary nastavte piey r v ’ z
el Tl ik g = zastrcka nabidky Data hub barevného
F | s | 1 senzoru je spojena se vstupni zastrckou
1 s = L 1 b4 A
%,@ . 1{%4_% nabidky Data hub pro proménné. Jde
7 @, =) |Ha TS 0 spojeni pro prenos cCiselnych dat a je
%[O O oznaceno zlutou carou.
4 2 L .
e Na konfiguracnim panelu promenne
— vidime, Ze porovnavame dvé hodnoty,
| i O coe a to barvu a &islo (tim se mysli &islo
8 ale: , ’ - - - ’
zasobniku). V sekci akce je aktivni
moznost write, coZz znamena zapis
promeénné.
Robotika 4 — ukol1 — Obrazek 8
T e e e o e e e B Na obréazku 8a je pro
Fode barvy rastayie prpinad srovnani zobrazen
B konﬁgvura,cm panel
e promenne, ale
ﬂ}i tentokrat je v sekci
=l akce nastavend
mozZnost read, neboli
L Cist proménnou.
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Podle barvy nastavte pfepinad wihybky, Barva displeje & tan zvuku,
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 9

Podle barwy

nastavte piepinat wyhybley,

SV Vi, B

Barva displeje a kan zvulku,
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Robotika 4 — tikoll — Obrazek 10
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Na obrazku 9 je zobrazeno
propojeni vystupni zastrcky
proménné se vstupni zastrckou
prepinace jednotlivych zasobniku
pro dané barvy kulicek.
Konfiguracni panel prepinace
zobrazuje podminku hodnota-
Cislo. Hodnotou je zde myslena
barva kulicky (1), Cislem pak dany
zasobnik (2).

Dale jsou tu zobrazeny
konfiguracni panely motor( B a C
(pfepinacu vyhybek), které méni
svou pozici podle barvy kulicky

a Cisla zasobniku. Na nésledujicich
obrazcich si vSimnéte, ze je pozice
motoru pro kazdou barvu jina.

Zobrazeni
konfiguracniho panelu
pro barvu kulicky 2,
z&sobnik 3.

|
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje
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Podle barvy rastavte pephat vihybky, Biarva displeje & ton zvuku,
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 11
Podle barvy nastavte prepinad vihybky, Barva displeje & bén zvuku,
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 12

nastavts prepina wihybky. Barva displeie  tn zvuku,

Podle barvy
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SPOLOCNE BEZ HRANIC

Zobrazeni
konfiguracniho panelu
pro barvu kulicky 3,
z&sobnik 4.

Zobrazeni
konfiguracniho panelu
pro barvu kulicky 4,
z&sobnik 5.

Na obrazku 13 je
zobrazen pokyn

a konfiguracni panel
pro vychozi nastaveni.

|
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje



Hvezdared v Partizdnskom
Mvéadirna Valadske Mezifidi

Poznamka: v rezimu setrvacnosti se
Cekat 100ms, zabrani kmitani kolem rich,
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 14

Poznamka; v 1AM setvadnost s
Cekat 100ms. zabrani kmitani kolem nich,
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Robotika 4 — ukoll — Obrazek 15

Pak se zastavi motary vihybek (8, ).

Poznémka: v redimu setryatnost se
Cekat 100ms, zabran{ kmitanf kolem nich.
b SV, © S, B
| | s
0,100 L = S (=)

Robotika 4 — ukoll — Obrazek 16
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Na obrazku 14 je
zobrazen konfiguracni
panel a nastaveni
displeje.

Na obrazku 15 je
zobrazen konfiguracni
panel a nastaveni
zvuku.

Na obrazku 16 je
zobrazen prikaz pro
casovou prodlevu a pro
zastaveni motor( B a C.
Z obrazki 1 a 2, ale

i ze vSech ostatnich je
vidét, Ze je v programu
nastaveno opakovani
vSech pokynu porad
dokola, dokud robot
neroztridi vsech 12
kulicek.

-
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje



