NALAS,
N\ oRNA NA ,

'gt‘ "‘% gv Jz}g’ﬁf}n z
7% \‘3; e
UKOLOVY LIST
Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti
ROBOT NA KOLOVEM PODVOZKU
Ukoly

Na zakladé sestavenych algoritm( k jednotlivym Ukolim naprogramujeme robota
pomoci jednoduchého softwaru Lego Mindstorms NXT.
Jednotlivé kroky si podrobné popiseme.

PROGRAM P EUROPSKA UNIA
CEZHRANIENEJ * T EUROPSKY FOND .
SPOLUPRACE * by REGIONALNEHO ROZVOJA | | | ZHIISRY kra]
SLOVENSKA REPUBLIKA Tx ** i Tato akce je realizovéna s finanéni
CESKA REPUBLIKA, SPOLOCNE BEZ HRANIC vipomod Zinskéne keaje
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Ukol 1 (program - R2-ukol1)

rozpoznani prekazky pomoci ultrazvukového senzoru.

Zacneme timto jednoduchym uUkolem a ukazeme si, jak se programuji motory

a senzory.
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SPOLOCNE BEZ HRANIC

Na obrazku 1 je
zobrazen cely program
pro ukoll.

Na obrazku 2 vidime
podrobnéjsi zobrazeni
prikazu ,,jed vpred“
véetné konfiguracniho
panelu, ktery ndm
umoznuje upravit tento
prikaz z hlediska
specifickych vstupu

a vystupu.

Na obrazku 3 je
zobrazeny prikaz a
konfiguracni panel pro
pokyn pouZzij
ultrazvukovy senzor -
rozpoznej prekazku

v zadané vzdalenosti

|
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje
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Ukol 2 (program - R2-ukol?2)

Vychazi z programu R2-ukoll, ale vyuziva pokynu ,,opakuj*.
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Na obrazku 4 je
zobrazen prikaz jed’
Zpét (couvej) a jeho
konfiguracni panel.

Na obrazku 1 je
zobrazen cely program
pro Ukol2 vCetné
pokynu opakuj porad
dokola.

Na obrazku 2 je
zobrazen konfiguracni
panel pro pokyn jed’
Zpét (couvej) o 2
otacky motoru.

V nastaveni
konfiguracniho panelu
pro tento pokyn se lisi
tkol 2 od ukolu 3.

|
B Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje
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Ukol 3 (program - R3-ukol3)
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jde o pohyb robota mezi dvémi prekazkami.
Vychazime z predchoziho programu, jen po rozpoznani prekazky byly motory
naprogramovany tak, aby dosSlo k otoCeni doprava/doleva o 2 otacky motoru. Tim
se robot otodi o 180 stupnu, jede vpred tak dlouho, nez je schopen rozpoznat
druhou prekazku v zadané vzdalenosti. Tento Ukol pak robot opakuje porad dokola.
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Na obrazku 1 je
zobrazen cely program
pro Ukol3 vcetné
pokynu opakuj porad
dokola.

Na obrazku 2 je
zobrazeny konfiguracni
panel pro pokyn otoc
se 0 2 otacky motoru.
V nastaveni
konfiguracniho panelu
pro tento pokyn se lisi
ukol 2 od ukolu 3.

|
M Zlinsky kraj

Tato akce je realizovdna s finanéni
wypomod Zlinskéno kraje



