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METODICKY LIST

Aktivita projektu Obloha na dlani - Laborator védomosti

ROBOT NA KOLOVEM PODVOZKU

1. Zakladni programovatelné funkce
Robot je vybaven dvémi pohonnymi jednotkami, které jsou vyuzity pro pohyb
robota. Déle je robot vybaven jednim ultrazvukovym senzorem, diky némuz je schopen

vCas rozpoznat prekazku.
Robot daného typu je schopen plnit tyto prikazy:

- jizda vpred

-,
- Jizda vzad
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- otaceni vpravo/vlevo
- aktivace ultrazvukového senzoru a rozpoznani prekazky
2. Ukoly

Ukoly pro robota jsou sestaveny tak, abychom postupné zapojili véechny jeho
funkce (a senzory). Budeme vychazet z jednoduchych Ukoll, ke kterym budeme
pridavat dalsi pokyny nebo budeme jednodussi programy slucovat do slozitéjsich. Po
zvladnuti programovani muzeme jednoduché programy vynechat a do NXT kostky
nahrat jen slozitéjsi varianty (také z duvodu zaplnéni paméti NXT kostky).

Ukol 1 - rozpoznani pfekazky pomoci ultrazvukového senzoru
(program - R2-ukoll)

Pomoci ultrazvukového senzoru rozpozna robot prekazku v zadané vzdalenosti ve sméru
jizdy. Jakmile ji lokalizuje, jede zpét (couvne) po dobu 1,5 sekundy a zastavi se.

Pokyny pro sestaveni algoritmu:
- jed’ vpred
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- aktivuj ultrazvukovy senzor
- pokud je prekazka ve vzdalenosti 30 cm a méné od ultrazvukového senzoru ,,jed

zpét“ (couvej) po dobu 1,5 sekundy
- pokud je prekazka dale nez zadana vzdalenost - opakuj od prikazu ,,jed’ vpred“

Algoritmus - Robotika 2 — Gkol 1

START

Jed vpred

Nacti
Udaje
ultrazvukového
senzoru

Je
prekazka

od senzoru
<30 cm?

Ukol 2 - rozpoznani prekazky pomoci ultrazvukového senzoru s vyuzitim funkce

opakuj porad dokola (program - R2-ukol?2)

Vychazi z programu R2-ukoll, ale vyuziva pokynu ,,opakuj“ prikaz(y).

Pokyny pro sestaveni algoritmu:
Algoritmus - Robotika 2 — Ukol 2

- jed’ vpred
- aktivuj ultrazvukovy senzor

- pokud je prekazka ve vzdalenosti 25
cm a méné od ultrazvukového senzoru
jed zpét (couvej) o 2 otacky motoru

- po provedeni prikazu ,jed zpét“
opakuj porad dokola od prikazu ,,jed
vpred“

- pokud je prekazka dale nez zadana
vzdalenost - opakuj od prikazu ,,jed’

Jed vpred

Nacti
Udaje
ultrazvukového
senzoru

Je

M 113
vpred
prekazka Jed zpét
od senzoru (2 otacky motoru)
<25cm?
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Ukol 3 - rozpoznani prekaZzek pomoci ultrazvukového senzoru a vyuziti funkce
opakuj porad dokola
(program - R2-ukol3)

Jde vlastné o pohyb robota mezi dvémi prekazkami.

Vychazime z predchoziho programu, jen po rozpoznani prekazky nedostal robot prikaz
»jed’ zpét“, ale motory byly naprogramovany tak, aby doslo k otoceni doprava/doleva
0 2 otacky motoru. Tim se robot oto¢i o 180 stupnl (zavisi na adhezi podlozky), jede
vpred tak dlouho, nez je schopen rozpoznat druhou prekazku v zadané vzdalenosti.

Tento Ukol pak robot opakuje porad dokola.

Pokyny pro sestaveni algoritmu:
- jed’ vpred
- aktivuj ultrazvukovy senzor
- pokud je prekazka ve vzdalenosti 25 cm a méné od ultrazvukového senzoru otoc
se 0 2 otacky motoru doprava/doleva
- po provedeni prikazu ,,jed’ zpét* opakuj porad dokola od prikazu ,,jed’ vpred*
- pokud je prekazka dale nez zadana vzdalenost - opakuj od prikazu ,,jed’ vpred“

Algoritmus - Robotika 2 — kol 3

START

Jed vpred

Nacti
Udaje
ultrazvukového
senzoru

Je
prekazka
od senzoru
< 25cm?

Oto¢ se o
(2 otacky motoru)—
Doprava/doleva
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